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GUnUmuzde tasima ve ulasim araclarinin lokasyonunun tespiti 6nem arz
etmektedir. Bu 6nem baslica tasinan mal ve insanlarin guvenliginin
saglanmasi, araclarin rota tespiti, rotadan c¢ikilmasi durumlarinda
uygulanacak eylem planinin belirlenmesi, araclar arasi ve araglar ile
yonetim merkezinin iletisimi konularinda ayrica 6nem gdstermektedir.
Bu durumlarda kullanmak Uzere sensdr ave mobil aglarin, gps(global
pozisyonlandirma sistemi) ile ortak c¢alistirilarak akilli sistemler
Uzerinden merkeze ve diger araclara veri yollanmasi saglanacaktir.
Kullanilacak sensérlere 6rnel olarak sicaklik sensoru ile lojistigi yapilacak
sicakta bozulabilen Grinlerin buluindugu ortamin izlenmesi ve gerekirse
akilli sistemler ile ortamin sogutulmasi saglanabilecek, ivme sensoéru ile
kirilabilecek Urunlerin tasinmasinda aracin gereksiz yuksek ivmelerle
hizlanmasi veya yavaslamasi engellenmeye calisilacak, insan tasiyan
araglarda rotadan sapilmasi durumunda strucuye takilacak, kalp ritmini
ve/veya terlemeyi olcen sensoérler araciliglyla aracin bir korsan veya
terdrist tarafindan kaginlmasini algilayarak kolluk kuvvetlerine
bildirilmesi saglanabilecektir.
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